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DERTERMIK FOR PROFESSIONELLE

Herkules 2E

Radarowy czujnik ruchu do bram przemysfowych

Oryginalna instrukcja obstugi

n Woprowadzenie
[EEH Opis czujnika

Herkules 2E to nowoczesny radarowy czujnik ruchu, w ktérym wyko-
rzystano technologie planarng i ktdry rozréznia osoby i pojazdy oraz jest
przeznaczony do bram i drzwi przemystowych. Jego dwa wyjscia prze-

kaznikowe mozna niezaleznie programowat, co daje réznorodne mozli-

[EEA zakres dostawy i niezbedne narzedzia

Opakowanie zawiera nastepujace elementy:

[A] czujnik ruchu Herkules 2E z fabrycznym siedmiozytowym
okablowaniem (10 m)

samoprzylepny szablon do wiercenia

[C] instrukcje obstugi

[D] skrocona instrukcje obstugi pilota zdalnej obstugi RegloBeam 2
(mozna ja znalezé w przegrédce pokrywy komory baterii)

Narzedzia zalecane do montazu:

- drabina

- tama miernicza

- poziomica

- wiertarka z wiertfem o $rednicy 5 mm

- wkretarka elektryczna z bitem pasujacym do $rub
montazowych

- obcegi do zdejmowania izolacji AWG 4 ($rednica 5 mm) do
pfaszcza kabla

- obcegi do zdejmowania izolacji AWG 26 ($rednica 0,20 mm?)
do pojedynczych przewodnikéw

Inne polecane przy montazu czesci:

- $ruby montazowe (2 szt.) do nawierconych otworéw o
$rednicy 5 mm

- pilot zdalnej obstugi RegloBeam 2

m Czesci czujnika

BIRZHER

Reglomat

wosci zastosowan. Ponadto czujnik Herkules 2E jest wyposazony w
funkcje optymalizacji ruchu poprzecznego i funkcje wykrywania wol-
nego ruchu (Slow Motion Detection).
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obudowa (aluminiowa)

uchwyt montazowy

Sruby reczne (2 szt.) do nastawiania kata
nachylenia

modut planarny radaru

klips do rozpoznawania szerokiego pola
(korzystanie z ustawienia szerokiego pola —
rozdziat 6.3)

lewy przycisk [L]umozliwiajgcy wybér funkcji
prawy przycisk [R] umozliwiajacy

wybor wartosci

dioda sygnalizacyjna 1 (zielona dioda)
dioda sygnalizacyjna 2 (czerwona dioda)
mikroprzetacznik DIP (adresowanie pilota
zdalnej obstugi 1-4)

Scianka tylna

kabel przyfaczeniowy

pokrywa przednia

$ruby pokrywy (4 szt.)

pilot zdalnej obstugi RegloBeam 2 — niezbedny,
aby mie¢ dostep do wszystkich funkcji
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n Montaz czujnika

m Szczegolne wskazowki

N
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Czujnik musi by¢ zamontowany Obiekty takie jak wentylatory, Przeszkody moga negatywnie wpty- Nie nalezy montowac¢ czujnika w

stabilnie na réwnym podtozu. rosliny, flagi itd. nie moga wac na dziatanie czujnika. Nalezy bezposredniej bliskosci fos-

Nalezy unika¢ wibracji. wchodzi¢ w strefe detekcji upewnic sie, ze pole widzenia czujnika  forowych Zrédet $wiatta ani lamp
radaru. jest niczym nieograniczone. HID.

m Instrukcja montazu

1. Nalezy odkreci¢ $ruby reczne i wyja¢ modut czujnika z uchwytu montazowego. Montaz czujnika na uchwycie

2. Nalezy przyklei¢ samoprzylepny szablon do wiercenia do $ciany lub sufitu i nawiercié¢ otwory w
przewidzianych miejscach. Po ich wywierceniu nalezy usunaé szablon.

3. Nalezy przeciagna¢ kabel przez otwdr w uchwycie montazowym. Aby uzyska¢ pozadany kat
nachylenia, nalezy przygotowac kabel o odpowiedniej dtugosci.

4. Nalezy przykreci¢ uchwyt montazowy do $ciany lub sufitu.

5. Nalezy zamocowaé czujnik w uchwycie montazowym. Nalezy przy tym tak ustawi¢ sworznie i $ruby
czujnika, aby byty skierowane w strone otworéw w uchwycie montazowym. Nalezy upewnic sig, ze
czujnik jest dobrze zatozony z obu stron. Nalezy dokrecic¢ Sruby reczne.

6. Nalezy podtaczy¢ kabel do silnika bramy (schemat potaczen mozna znalezé w instrukeji silnika bramy).

Idealna pozycja montazu Samoprzylepny szablon do

Posrodku nad brama wiercenia

X f X / ", for tilted device.

13mm

125 mm

e 35 MM ——e—— 4T mm ———te— 35 MM — =l

3mm

@ @
~ Front view, 45° angle shown g

m Kat nachylenia

Po zamontowaniu czujnika nalezy ustawi¢ kat nachylenia zgodnie z
pozadana wielkoscia pola. Aby ustawic kat nachylenia, nalezy polu-
zowac $ruby reczne z boku czujnika i przestawic¢ czujnik zgodnie z
rysunkiem ponizej. Zakres nastaw miesci sie w przedziale od 0 do
90° (co 15°) i jest zaznaczony na uchwycie montazowym. Na ogé6t
kat nachylenia miesci sig w przedziale od 30 do 45°.

m Kat nachylenia
Przy okreslonych zastosowaniach nalezy pochyli¢ czujnik (nie jest to zalecane, nalezy tak Przyktady zastosowan, w
postepowac tylko w szczegdlnych okolicznosciach). W tym celu nalezy poluzowac $ruby reczne i ktorych zmieniono kat nachyle-
wyjac czujnik z uchwytu. Gdy uzyska sie dostep do $rub montazowych, nalezy je odkreci¢ na tyle, nia

aby mozna byto obraca¢ uchwyt i zmienia¢ nachylenie czujnika.




n Potaczenia elektryczne

Biaty

Brazowy 12-28 VAC

10-36 VDC/  Napigcie

sieciowe
Zielony
Kabel y COMNO  Wyjscie 1|  Szczegétowe dane dotyczace wyjécia 1 mozna znalezé w
L6ty L (NC) (zielona dioda)| tabeli na stronie 56
Szary . . o
- C COM NO Wyjscie 2* Ustawienie fabryczne = wyj$cie 2 wyt.
Rozowy | | (NC)  (czerwona dioda)

m Uruchamianie

Kolejno$é uruchamiania po podfaczeniu czujnika do Zrédta pradu:

- zielona i czerwona dioda zaczynaja powoli migac,
- zielona dioda nadal szybko miga.

n Pilot zdalnej obstugi RegloBeam 2 — wprowadzenie

Czujnik Herkules 2E mozna tatwo i wygodnie programowac za pomoca
pilota zdalnej obstugi RegloBeam 2, stojac na ziemi. Transfer danych
miedzy pilotem RegloBeam 2 a czujnikiem Herkules 2E zachodzi poprzez
port podczerwieni w obu kierunkach, a wiec zaréwno do czujnika, jak i od
niego. Ustawione warto$ci sg odczytywane z pilota RegloBeam 2
bezposrednio po zaprogramowaniu i wy$wietlane do kontroli. Dzigki temu
mozna mie¢ pewnosc¢, ze urzadzenie jest prawidfowo zaprogramowane.

m Budowa pilota zdalnej obstugi RegloBeam 2

[A] nadajnik/odbiorik (na podczerwien)

dioda stanu

[C] klawisze numeryczne (od 1 do 9)

[D] przyciski funkeyjne (od A do F)

[E] przycisk Start:
a) uruchamianie (nalezy trzymac przycisk wcisnigty przez 2 s)
B) nawigzanie potaczenia z czujnikiem

[F] Skrocona instrukcja obstugi pilota zdalnej obstugi (w prze-
grédce pokrywy komory baterii)
Instrukcja ta jest zawarta w zakresie dostawy kazdego
urzadzenia Herkules 2E.

Szczegétowe dane dotyczace wyjscia 2 mozna znalezé w
tabeli na stronie 516

Migajace przyciski na pilocie RegloBeam 2 oznaczaja, ze nie
udato sie w petni przestac danych.

Nalezy chroni¢ port podczerwieni przed bezpo$rednim promieniowaniem
stonecznym bad? pochodzacym z innych Zrédet.

m Uruchamianie pilota zdalnej obstugi RegloBeam 2

@ Przed uzyciem nalezy wiaczy¢ pilota RegloBeam 2.
URUCHAMIANIE: Nalezy wcisna¢ i przytrzymac przycisk G przez
2 sekundy.
WYLACZANIE: Nalezy wcisna¢ i przytrzymac przycisk G przez
2 sekundy.

*Jezeli zaden przycisk nie zostanie wcisniety, pilot zdalnej obstugi
wyfaczy sie automatycznie po 2 minutach.



m Nawigzywanie potaczenia z czujnikiem

Komunikacja miedzy pilotem RegloBeam 2 a czujnikiem zachodzi w
obu kierunkach, tzn. ustawienia zmienione na czujniku sa przez niego
natychmiast przesytane z powrotem do pilota. Jezeli w ciggu 2 minut

od zaprogramowania parametru zostanie wprowadzony kolejny para-
metr, nie trzeba ponownie weiska¢ przycisku @, aby nawigzat
potaczenie.

310
00

Adres czujnika $wieci Nalezy wybrac¢

sie na klawiaturze.  funkcje, ktéra ma
zostac zaprogramo-
wana. Petna liste
mozna znaleZ¢ na
kolejnych stronach.

cojeoe ™
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Czujnik musi pracowac
w trybie programowa-
nia (rozdziat 5.1).
PRZYKtAD: Adres )
(ustawienie fabry-
czne)

Gdy @ miga, nalezy
weisngé przycisk ©
ponownie, aby
ustanowic¢ potaczenie. Nalezy wcisnat
zadany przycisk
funkcyijny (litere).

PRZYKtAD: Wysoko$¢
montazowa @

Biezace ustawienie
czujnika $wieci sie na
klawiaturze w celu
jego potwierdzenia.

4-5 m (ustawienie
fabryczne)

cojeoe ™

eoo oo
eoo0

Nowe ustawienie
zostaje natychmiast
zapisane i wy$wietlone
na klawiaturze.

Nalezy wprowadzi¢
zadang warto$¢.

PRZYKtAD: Zadana
wysoko$é =3 m
Nalezy wybrac @) =
34m

PRZYKLAD: @ = Zakoriczono programo-
wanie tej funkcji. W
razie potrzeby nalezy
powtérzy¢ procedure w
odniesieniu do innych

funkeji.

@ Uwaga: Jezeli przyciski migaja, programowanie nie powiodto sig. W takim przypadku nalezy powtérzy¢ programowanie.

n Funkcje i ustawienia — programowanie za pomoca pilota zdalnej obstugi

m Nawiazywanie potaczenia z czujnikiem

Potaczenie miedzy pilotem RegloBeam 2 a czujnikiem Herkules 2E
mozna nawigza¢ tylko wtedy, gdy czujnik znajduje sie w trybie pro-
gramowania (jest odblokowany). Tryb programowania jest aktywny po
wigczeniu czujnika. Ze wzgledéw bezpieczenstwa tryb ten jest automa-

Tryb programowania mozna aktywowac w nastepujacy sposob:

tycznie wytaczany po 30 minutach od wprowadzenia ostatniego usta-
wienia. Czujnik mozna w kazdej chwili zablokowag. W tym celu nalezy
weisnaé przyciski ® (®, a nastepnie przycisk ®.

A) restart czujnika (tymczasowe przerwanie zasilania)

B) krotkie wcisnigcie dowolnego przycisku modutu czujnika

(L] lub [R)

Aby uzyskaé dostep do przyciskéw programowania, nalezy odkrecié
4 $ruby od przedniej pokrywy czujnika i jg otworzy¢. Po przyci$nieciu
przycisku nalezy ponownie zatozy¢ pokrywe i jg przykrecic.

C) wprowadzenie kodu dostepu za pomoca pilota obstugi zdalnej

Nalezy wcisnaé przycisk @, aby
nawigza¢ potaczenie z czujnikiem. Zaswieci
sig adres czujnika.

Nalezy wcisnaé przycisk ©, a

nastepnie przycisk (9 i wprowadzi¢ czterocy-

frowy kod dostepu. Ponownie weisnat
przycisk ©.

PRZYKLAD:
CHONONONONONC)

Czujnik przejdzie w tryb programowania.

Jezeli nie mozna zmieni¢ parametrow
(przyciski migaja), nalezy powtérzy¢ proce-
dure.

Jezeli nadal nie mozna nawiaza¢ pofaczenia,
nalezy postepowac zgodnie z opcja A
lub B powyzej (nie zapisano kodu dostepu).




m Programowanie funkeji czujnika za pomoca pilota zdalnej obstugi

Funkcja czujnika RegloBeam 2 | Opis
Funkcja Ustawienia fabryczne sg oznaczone pogrubiong czcionka z symbolem *
Wysokos¢  Wartos¢ () Aby cauinik dziatat optymalnie,
20-25m  © nalezy zadbaé o podanie
wiasciwej wysokosci mon-
- ! 25-30m @ tazowe;j.
3,0-40m ® @ Aby czujnik rozrézniat ludzi i
Wysokosé mon- i pojazdy, nalezy go zamontowac co
tazowa A | @ 4,0-50m @* najmniej na wysokosci 3 m.
@ W przypadku szerokiego pola nalezy
Q 50-6,0m ® stosowac wysoko$¢ ponizej 4 m.
Po ustawieniu wysoko$ci montazowej na
50-70m ® 0g6t nie jest konieczne dodatkowe pro-
gramowanie.
ON % "&LI Pojazdy do przodu
® % .—;ﬁ\ﬂl Pojazdy do tytu
® % "LI .-LI' Pojazdy do przodu i do tytu
Konﬁ_qur_acia @ * ..L‘ Ludzie do przodu
—wyjscie 1 " .
WI. Wyt : =7 .
- Ludzie do tytu
Zielona dioda; g 7 —> ® * s !
przewod 20ty i b £ -E Ludzie do przodu i do tytu
zielony © # L‘"' ‘L‘ P !
@ * %{ "LI Ludzie i pojazdy do przodu
= - Ludie i pojazdy do tylu
® # B - -L]  Ludziei pojazdy do przodu i do ytu
® % "»L;l Pojazdy do przodu
® % .—él Pojazdy do tytu
® % 'L' .—QJI Pojazdy do przodu i do tytu
Konﬁguracja @* * .._L;‘ Ludzie do przodu
— wyjscie 2 " .
WI. Wyt : =7 .
- Ludzie do tytu
Czerwona dioda; > 7 —> @ ® * <
przewod rézowy i b - -El Ludzie do przodu i do tytu
szary ® # Ln' & p Y
@ * % "LI Ludzie i pojazdy do przodu
Aby aktywowac to
. ) : . e | L
wyjscie, nalezy # =2, - Ludzie i pojazdy do tytu
wecisnaé przyciski
(F) @, a nastepnie ® ! % bo & _B| Ludzie i pojazdy do przodu i do tytu
przyciski @ ... @. # Lﬁl b
@ Bardzo mate pole / najmniejsza czuto$¢
Wyjscie 1 ® Ma’fe Pole / stabsza czutos¢ -
wielkosé pola/ @ ® Srednie pole / normalna czufos¢
czutosé @*  Duze pole / duza czutosé
® Bardzo duze pole / najwyzsza czuto$c
@ Bardzo mate pole / najmniejsza czuto$é
Wyjscie 2 ® Ma’re pole / stabsza czuto$c
Wielko$¢ pola/ @ ® Srednie pole / normalna czuto$é
czutos¢ @* Duze pole / duza czuto$é
® Bardzo duze pole / najwyzsza czuto$¢

* Ustawienie fabryczne



Funkcja czujnika RegloBeam 2 | Opis
Funkcja Ustawienia fabryczne sg oznaczone pogrubiona czcionka z symbolem *
@ 02s
® 05s
® 10s
Wyijscie 1, czas @ @ @* 20s
podtrzymania ® 50s
@ Wyjscie impulsowe
Wyjscie zawsze wit. (tylko do celdw testowych)
® Wyjscie zawsze wyt.
@ 02s
® 05s
® 10s
Wyjscie 2, czas @ @ @ 20s
podtrzymania ® 50s
@ Wyjscie impulsowe
Wyjscie zawsze wt. (tylko do celdw testowych)
®* Wyjscie zawsze wyt.
Wyjscie 1, uktad ®* NO "1
logiczny @ NC 1
Wyjscie 2, ukfad @®* NO .~
logiczny @ NC 7
@M * Wyt - brama bedzie aktywowana przy kazdym przekroczeniu
Niski — brama bedzie czasami aktywowana w przypadku wykrycia ruchu
Optymalizacja @ poprzecznego
ruchu poprzecznego Sredni — brama bedzie rzadko aktywowana w przypadku wykrycia ruchu
(CTO) ® poprzecznego
®@ Wysoki — brama na ogét ignoruje ruch poprzeczny
®* wytk
Filtr eliminacii ® Wt. — nalezy stosowac te funkcje, gdy Zrodta elektromagnetyczne takie jak
ji T ) o .
saktéeen @ @ Swietléwki, lampy HID, systemy radiowe, silniki/inwertory wywotuja
zaktécenia
Wykrywanie ruchu O* wyt
wolnego (SMD) ® Wt. — brama pozostaje otwarta dop6ty, dopoki przed brama wyczuwalne sg
delikatne ruchy oséb (dioda miga)
(tylko w przypadku
ludzi)

Adres komunikacyjny
pilota do obstugi
zdalnej

®®

®—-@ Dostegpne adresy, ktére mozna ustawi¢ za pomocg pilota zdalnej obstugi.

@*
®

Ustawienie fabryczne

Odczytuje i ustala adresy (1-4), ktére sg programowane w module czujnika
za po$rednictwem mikroprzefacznika DIP. Po zmianie adresu nalezy wcisnat
przycisk @ aby ponownie nawigzac pofaczenie z czujnikiem.

Ustawianie kodu
dostepu (blokowanie
czujnika — patrz
strona 4)

Usuwanie kodu
dostepu

IO

®

Przed ustawieniem kodu dostepu nalezy zawsze skorzystac z
funkeji usuwania poprzedniego kodu.

Aby ustawi¢ kod dostepu, nalezy wcisnaé przyciski (D) (9), a nastepnie wprowadzic
dowolng czterocyfrowa liczbe z przedziatu1 1 1 1 -9 9 9 8. Wprowadzanie
kodu nalezy zakoriczyé poprzez weisnigcie przycisku (D) . Kod dostepu zostanie
zapisany.

Aby usunaé kod, nalezy wprowadzi¢ nastepujaca kombinacie @) & 9 9 9 9.
Usuwanie kodu nalezy zakoriczy¢ poprzez wcisniecie przycisku (D).

Blokowanie dostepu Wymusza opuszczenie trybu programowania przez czujnik.

do czujnika z pilota @ Whprowadzanie dalszych zmian jest mozliwe dopiero po ponownej aktywacji
zdalnej obstugi trybu programowania (patrz rozdziat 5.1).

Przywracanie ® Powoduje przywrdcenie ustawien fabrycznych.

ustawien fabryc-
znych

Wszystkie ustawienia, ktore zostaty w tej tabeli oznaczone symbolem ¥*,
zostaja przywrdcone.

* Ustawienie fabryczne




n Funkcje i ustawienia — programowanie czujnika za pomoca przyciskow czujnika

Jezeli pilot zdalnej obstugi nie jest dostepny, niektére wazne funkcje
mozna zaprogramowac za pomoca przyciskéw na module czujnika.
Konfiguracja wszystkich pozostatych funkcji musi odbywac sie za pomoca
pilota zdalnej obstugi.

1.

1.

3

6.

Aby dostac¢ sie do przyciskéw, nalezy odkreci¢ wszystkie Sruby
przedniej pokrywy i ja zdjac.

Aby uruchomi¢ tryb programowania, nalezy jednocze$nie krdtko
weisngc przyciski L i R.

Aby zmienié funkcje, nalezy weisnaé przycisk L. Kazde weisniecie przy-
cisku powoduje zwigkszenie numeru funkcji o 1. Po ostatniej funkcji
program powraca z powrotem do pierwsze] funkeji. Czerwona dioda
poprzez miganie wskazuje numer aktywowanej funkcji.

Aby zmieni¢ warto$¢, nalezy wcisnac przycisk R. Kazde weisnigcie
przycisku powoduje zwigkszenie wartosci o 1. Po osiggnieciu ostatnigj
warto$ci program powraca z powrotem do pierwszej wartosci.

Aby opuscic tryb programowania, nalezy jednocze$nie krotko weisngé
przyciski L i R. Mozna tei odczekac 25's, az czujnik opusci go au-
tomatycznie.

Zielona
dioda

Czerwona
dioda

IEXH Przywracanie ustawieii fabrycznych

— jednoczesne weisnigcie przyciskow L i R i przytrzymanie ich
przez 8s.

— Co 2 sekundy na chwilg zapala sig jedna dioda.

—Po 8 s zapalaja sie obie diody.

— Po zwolnieniu obu przyciskéw nastepuje zakoriczenie procesu
przywracania ustawien fabrycznych.

m Programowanie adreséw 1-4 (za pomoca mikroprzetacznika

DIP na czujniku)

Aby dostac sie do mikroprzefacznika DIP, nalezy odkreci¢ 4 $ruby
przedniej pokrywy czujnika i ja zdemontowaé (dodatkowe infor-
macje mozna znalez¢ w rozdziale 1.3). Po zakorczeniu adresowania

Nalezy ponownie zatozy¢ przednia pokrywe i przykrecic
wszystkie 4 Sruby.

Funkcja Funkcja Wartosé (przycisk R/zielona
(przycisk L/ dioda)
czerwona
dioda)
Wysoko$c 1 1-6 (patrz tabela na str. 5)
montazowa
Konfiguracja 2 1-9 (patrz tabela na str. 5)
—wyjscie 1

Wyijscie 1 wielkos¢ | 3
pola/czutos¢

1-5 (patrz tabela na str. 5)

Ustawianie 4
szerokiego pola

1-2 (patrz rozdziat 6.3
ponizej)

m Szerokie pole

1. Aktywacja ustawiania szerokiego pola

Jezeli chcemy korzystaé z funkcji rozpoznawania szerokiego pola,
nalezy poczyni¢ nastepujace kroki w zakresie programowania i
zamontowac klips bedacy wyposazeniem dodatkowym w module
czujnika.

@ Czujnik nie funkcjonuje prawidtowo, jezeli korzystamy z

klipsa bez wprowadzenia odpowiednich ustawien szerok-
iego pola i odwrotnie.

Ustawienie szerokiego pola jest dostepne tylko w przypadku, gdy
wysoko§¢ montazowa nie przekracza 4 m. W przypadku wybrania
wigksze] wysoko$ci montazowej nie mozna aktywowac ustawienia
szerokiego pola.

Zwykte pole bez klipsa* Szerokie pole z klipsem
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Wartos¢ | Ustawianie szerokiego pola
1 wyt.*
2 wi.

* Ustawienie fabryczne

nalezy ponownie dobrze przykreci¢ pokrywe.

e - b1 2 ~\\
,7 Adres 1 m .

“ N
AR o1 2 .
N .
s, Adres4 {EH L
. -

__________
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Aby uruchomié tryb pro-
gramowania, nalezy
jednoczesnie krétko weisnaé
przyciski Li R.

W celu aktywacji funkcji szerok-
iego pola nalezy klikng¢ przycisk R
jednokrotnie, a w celu dezakty-
wacji dwukrotnie (ustawienie
fabryczne = wyt.). Zielona dioda
miga odpowiednio czesto w celu
potwierdzenia wyboru.
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Nalezy weisnaé
przycisk L 3 razy, aby
otworzy¢ konfiguracje
funkcji szerokiego pola.
Czerwona dioda miga 4 razy.

Aby opusci¢ tryb programowa-
nia, nalezy jednocze$nie krdtko
weisngc przyciski LiR.

Zmiany zostana
natychmiast zapisane.



Usuwanie usterek

Bta

Usuwanie

Funkcja rozrézniania ludzi/pojazdéw nie dziata zgodnie z

oczekiwaniami.

Nalezy sprawdzi¢ wysoko$¢ montazowa i ustawienie wysokosci (zalecane > 3 m).
Nalezy sprawdzi¢ sposéb zamontowania i otoczenie (optymalny montaz: czujnik
posrodku nad brama)

Nalezy sprawdzi¢ ustawienie/klips rozpoznawania szerokiego pola.

P67ne rozpoznawanie ruchu

Nalezy zwiekszy¢ wielko$¢ pola / czutosc.
Nalezy zmieni¢ kat nachylenia, aby zwigkszy¢ obszar rozpoznawania przed brama.

Brama nie zamyka sie (czujnik reaguje na zamykajaca sie

brame).

Nalezy zmieni¢ kat nachylenia, aby zwigkszy¢ obszar rozpoznawania przed brama.
Nalezy zmniejszy¢ wielko$¢ pola / czuto$é.

Nalezy sie upewnic, czy czujnik jest prawidtowo zamocowany i czy uchwyt montazowy
nie wibruje.

Brama otwiera sig, mimo Ze zaden pojazd/cztowiek sie nie

porusza.

Nalezy zamontowa¢ czujnik z dala od Zrédet zaktécen elektromagnetycznych (np.
Swietlowek, lamp HID, systemdw radiowych, silnikéw/inwertoréw itd.).

Obszar rozpoznawania nie powinien obejmowac Zrédet zaktocen elektromagnetycznych.
Nalezy wigczy¢ filtr eliminacji zaktécen.

Brama otwiera sig, mimo ze czujnik nie sygnalizuje
rozpoznania (diody).

Nalezy poréwnac kolory przewodnikéw z konfiguracja wyjsciowa.

SpéZznione rozpoznawanie lub nierozpoznawanie 0séb

Nalezy zmniejszy¢ wysoko$¢ montazowg (zalecana < 5 m)

Brama pozostaje otwarta

Zmieni¢ uktad logiczny wyj$¢

Parametry techniczne

Technologia Radar dopplerowski z modutem Obudowa Czarne aluminium anodowane,
planarnym pokrywa z poliweglanu

Czestotliwo$¢ nadajnika 24,05-24,25 GHz Wymiary 134 x 82 x 75 mm

Moc transmisji <20 dBm Masa 820 g z kablem

Napiecie robocze 12-28 VAC, 12-36 VDC (45-65 Hz) Stopien ochrony (EN 60529) | IP 65

Natezenie robocze maks. 75 mA maks. predkosé detekgji 25 km/h dla pojazdéw

Zakres temperatury od —30 do 60°C

Wilgotno$¢ powietrza wzgledna 0 % do 95 %, bez skraplania

Kabel dtugosé 10 m, 6 x 0,20 mm?

Wysoko$¢ montazowa 2do7m

Wyjscia przekaznikow
Napigcie przetaczenia
Natezenie przefaczenia

bezpotencjatowe styki przetaczeniowe
maks. 48 VAC/DC
maks. 0,5 A AC

Kompatybilno$¢ z wymog- EU, EFTA, US, CA
ami krajowymi

Dokumentacja dot. zgodnosci

IEXH EC-Deklaracja Zgodnosci

Producent:
Przestrzegano nastepujacych dyrektyw:

Wersje produktu: Herkules 2E

IEX3 certyfikat FCC

1

2.

Bircher Reglomat AG
Wiesengasse 20
CH-8222 Beringen

Niniejsze urzadzenie spefnia wymagania zawarte w Czesci 15 przepisow
FCC (Federalna Komisja tacznosci, USA) oraz wymagania normy RRS-210
Industry Canada.

Gwarancja i odpowiedzialnos¢

. Zakres gwarancji i odpowiedzialnosci firmy Bircher Reglomat AG reguluje

umowa zakupu.

Gwarancja i odpowiedzialno$¢ producenta wygasa przed czasem, jezeli klient

lub osoby trzecie uzytkuja i/lub obstuguja produkt niezgodnie z niniejsza instruk-

cja obstugi, klient lub osoby trzecie dokonuja nieprawidtowych zmian lub na-

praw, klient lub osoby trzecie w razie usterki nie podejmuja natychmiast wszel-

kich niezbednych dziatari majacych na celu ograniczenie szkody i umozliwienia

firmie Bircher Reglomat AG usuniecie usterki.

. Szkody, ktére w sposdéb udokumentowany nie wynikaja z wadliwego materiatu,
konstrukeji lub wykonania, jak réwniez szkody, ktére powstaty z innych przyczyn,

Kontakt Seller

Swissdoor ApS
Stenhuggervej 2
DK-5471 Sgndersg

www.hircher-reglomat.com  Tel.: +45 86 28 00 00
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mail@swissdoor.dk
www.swissdoor.dk

Bircher Reglomat AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen
RoHS 2011/65/EU, RED 2014/53/EU

Ostrzezenie: Dokonanie zmian lub modyfikacji urzadzenia, na ktére firma
Bircher Reglomat AG nie wyrazita zgody, moze skutkowa¢ wygasnigciem
pozwolenia na eksploatacje urzadzenia wydanego przez FCC.

ktérych nie mozna przypisac firmie Birchner Reglomat AG, nie wchodza w zakres
gwarancji ani odpowiedzialnosci.

. Odpowiedzialnos¢ za szkody nastepcze jest wykluczona, jezeli nie stoi to w

sprzeczno$ci z obowigzujacymi regulacjami prawnym dotyczacymi odpowie-
dzialnosci za produkt.

. Roszczenia gwarancyjne wynikajace z umowy zakupu wystosowywane wzgle-

dem sprzedawcy nie sg naruszane niniejszymi postanowieniami.

. Bircher Reglomat AG stale rozwija swoje produkty z korzyscig dla uzytkowni-

kéw. Firma Bircher Reglomat AG zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian
w kazdym produkcie wymienionym w dokumentacji bez uprzedniego powiado-
mienia.



